
Arduino Micro 版ミニマイコンカー製作 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1.マザーボード作成 

     スタートＳＷ                     1 個     D13 

     動作確認用ＬＥＤ                 1 個          D12 

     作戦ＳＷ(ロータリディップスイッチ) 1 個(4bit)    D5,D4,D3,D2 

     リセット SW                      (on board 利用) 

2.モータドライブボード接続 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ミニマイコンカーは 

        モータドライブボード    r8c/35a 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                                                

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

               ∴ 左モータ 1    D9 

                 左モータ 2    D8 

                 左モータ PWM  D11 

                 右モータ 1    D7 

                 右モータ 2    D6 

                 右モータ PWM  D10 

 



3.ミニマイコンカーのセンサ部を使用するには 

 注意点  センサボードにはセンサが 4 個、ＬＥＤも 4 個ついているが、センサはアナログ読みが 

可能なようにＬＥＤは 3Bit 制御になっている。 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ミニマイコンカーの場合、センサ読み込みは下のように関数で行い、 



ＬＥＤ点灯は割り込み処理で行っている。(参照) 

 

    センサ 左    A0 

      左中      A1 

      右中      A2 

      右    A3 

 

    LED    D1       D0    

            D2       D1 

            D3       D17 

            D4       D16 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 


