
水面走行ロボ 実証実験 

 

Ｒ5．7 月 22 日（土） 

場所 玉虫沼 

 

 結果 確認事項 ・自作水中モータ ＯＫ 

         ・ＣＰＵリセットあり 要修正 

 

Ｒ５．８月２２日(火) 

場所 玉虫沼 

 

 結果 確認事項 ・自作水中モータ ＯＫ 

         ・ＣＰＵリセット ＣＰＵ，走行電源分けた。 

         ・プロポ     送受信問題なかった。（机上では遮断状態が発生しているが） 

 

 現状結論   プロポの通信状態の確証さえ確保できれば 9 月 16 日はＯＫではないか。 

        ゴミ回収用の網は目の大きいものを使用 
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