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ロボトレーサ搭載用「ドローン方式の吸引装置」を作成しました。 

バキューム方式も検討していますが、まずはこちらから試してみます。 

プログラムのほうは、タイムアタック用コースマップの作成で出止まっていたような気が

します。今回は第２走行まで改良したいと思います。 

 


