
ＲＴトレーサー講習会再開の前にトラブル発生      R6.01.04 

 

RT トレーサー講習会再開に向け、トレーサーの調整したところ、 

スタート後ロボットが左にクルクル回転、2 回転後停止しました。 

何度やっても同じ状態、年の最初からこれでは・・・。出鼻くじかれました。 

 

 

 

 

 

 

標準ソフト「STEP6」でモータの回転、

「STEP5」で値を確認しました。 

モータは正常に回転ところが本来右図の通り

センサの値が出てくるはずなのに LL2,LL1 の

値が 0 になっていました。 

“値 0”?マニュアルに何かあったような? 

 

 

マニュアルＰ.26 

 

 

  

 

 

原因(予想) 

  1．モータ壊れた? 

 2．モータドライバ壊れた? 

 ３．センサー壊れた? 

全て 0 に 

なっていた。 

1.9.0 となって

いました。 

インストールはマニュアル通りにしたはず、一体いつ変更になった? 



マニユアルどおりであれば Nucleo バージョン 1.9 は問題ないはずなのに・・・。 

マニユアルどおり Nucleo バージョン 1.9 の場合、コメント全て外れていました。 

考えてもしょうがないので、いったん Nucleo をバージョン 1.8 に戻しまし PA_5,PA_6

コメントはずしましたが、それでも LL1,LL2 の値は 0 のままでした。 

一体何が? しょうがないので #ifdef #endif もはずしてみました。 

 

これでやっと左センサーの値が出てきました。 

「HAL_ADC_MODULE_ENABLE の設定」と「何故開発環境が変わってしまったのか」

については今後検討することとし、先ずは講習会復活を優先にします。 


